Subject: Re: Schrittmotorsteuerung: COM-port- Kommunikation
Posted by Matthias Karmann on Thu, 02 Mar 2006 15:59:19 GMT

View Forum Message <> Reply to Message

Hallo Holger,

Erstmal sanke fur deine schnelle Hilfe.

Ich hab da was passendes im Internet gefunden (siehe ZIP im Anhang,) mit dem ich die
L6ésumg fur mein erstes Problem schon Gberwunden habe.

Leider bin ich schon beim n&achsten Problem:

Ich erhalte zwar eine Rickmeldung Uber den Status der Hall-Sensoren und der
Rotor-Position, jedoch kann ich diese nicht weiterverarbeiten um die Position des Rotors
anzeigen lassen bzw. definiert anzusteuern? Ich habe schon einige Anséatze ausprobiert,
aber leider ohne Erfolg. Irgendwie finde ich keine passendes Sub-VI in der DesCmd.lIb. Wie
kann ich mir nun ein entsprechendes VI selbst erstellen. Mehrere Versuche mit Hilfe der "Call
Library Function Node" ein eigenes VI zu basteln schlugen fehl. Vorbild waren Sub-VIs wie
z.B. das SetVelocity.vi (siehe zip) usw. Denn,da ich Labview-Anfanger (Grundkurs Herbert
Pichlik ) bin versuche ich meist vorhandene VIs zu suchen, zu verstehen und anschliel3end
zu modifizeren, was auch bisher ganz gut geklappt hat.

Kannst du mir da einen Tipp geben wie ich das ganze anpacken soll?
Besten Dank!

Grul3,

Matthias
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