Subject: Re: Schrittmotorsteuerung: COM-port- Kommunikation
Posted by Brand on Wed, 01 Mar 2006 08:02:38 GMT

View Forum Message <> Reply to Message

Hi Matthias,

zur Kommunikation mit einen COM-Port solltest Du die VISA-VIs benutzen. Du findest die
Beispiele dazu in der LabVIEW-Hilfe (Find Examples ... -> und dort das Stichwort VISA
eingeben).

In einem ersten Schritt wirde ich aber die Kommunikation interaktiv mittels Hyperterm
ausprobieren, um sicherzustellen, dass die Schnittstellenparameter funktionieren und
wenigstens einige Kommandos erfolgreich ausgefihrt werden kdnnen.

Auf dem NI-Web, http://www.ni.com/devzone/idnet/, findest Du die Richtlinien zur Entwicklung
von Gerétetreibern. In diesen Beschreibungen und den Templates, die zum Download zu
Verfligung stehen, findest Du alles wissenswerte, um Deinen Motor anzusteuern. Du muf3t

ja nicht notwendig alle Funktionen implementieren, aber die vorgeschlagenen Templates sind
durchaus sinnvoll. Ich persénlich benutze sie jedenfalls sehr erfolgreich. Es gibt nur eine
Anderung meinerseits: Die Kommunikationsdetails, VISA Read und VISA Write sowie die
Kommandoformatierung mit <CR><LF> 0.A., sollten in einem Transaktions-VI gekapselt
werden und von den eigenlichen Funktions-VIs benutze werden. Das hat diverse Vorteile, die
zu beschreiben, hier zuviel Platz einndhme.

Grul3 Holger

Page 1 of 1 ---- Generated from GSI Forum


https://forum.gsi.de/index.php?t=usrinfo&id=8
https://forum.gsi.de/index.php?t=rview&th=907&goto=2927#msg_2927
https://forum.gsi.de/index.php?t=post&reply_to=2927
https://forum.gsi.de/index.php

