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EINLEITUNG

2. EINLEITUNG

Die serielle Schnittstelle gestattet die
komfortable Bedienung des Programmregiers JUMO DICON
PRS ueber einen PC. Bei der RS422/485 Schnittstelle
koennen bis zu 31 Geraete ilber eine zentrale Leit-
und Kontrollstelle bedient werden.

Fiir digitale Schnittstellen existieren mehrere
Standards, die fuer die unterschiedlichen Aufgaben
konzipiert sind. Hauptkriterien sind Schaltungsauf-
wand, Usebertragungsgeschwindigkeit und Empfindlich-
keit gegen Stoereinstrahlungen sowie maximale Ueber-
tragungslaenge.

Durch geraeteinterne Massnahmen, wie z.B. Watch-dog
Schaltung und spezielle Softwareroutinen seitens des
JUMO DICON PRS ist das Maxisum an Betriebs- und
Uebertragungssicherheit gewaehrleistet.

Durch sorgfaeltige Verdrahtung, Beachtung der in
dieser Bedienungsanleitung gegebenen Hinweise sowie
Optimierung der Anwendersoftware, sollten die
geraeteinternen Massnahmen unterstuetzt werden, um
die maximale Funktionssicherheit der gesamten Anlage
zu erreichen.




Einstellung der Schnittstellenparameter

3. Einstellung der Schnittstellenparameter

Folgende Parameter koennen werkseitig vorgegeben
werden:

Geraeteadresse: 00..31 (nur bei RS422/485)
Baudrate: 150..9600

Datenwort: 7/8 Bit

Parity: no/odd/even

Stopbit: 1/2

Terminal on/oft

Antwort-Endekennzeichen <Cr><Lf> / <Cr>
Erklaerung: °< >° beinhaltet Steuerkennzeichen

Falls bei der Bestellung nicht anders angegeben ist
die Schnittstelle im Geraet wie folgt eingestellt:

9600 Baud

8 Bit-Datenwort

No Parity

1 Stopbit

Terminal off
Endekennzeichen <Cr><Lf>

Die Werte koennen nicht geaendert werden. Die
Geraeteadresse bei RS422/485 ist einatellbar.




Funktion der Datenuebertragung

4. Funktion der Datenuebertragung
4.1 Aufbau der Software

Die Software fuer die serielle Kommunikation besteht
aua zwei Teilen:

- Ein-/Ausgabetreiber
- Bearbeitung der Anweisungen/Antworten

Der Ein-/Ausgabetreiber ist interruptgesteuert und
bearbeitet jeweils ein Zeichen. Durch Kennzeichen
Ein-/Ausgabebuffer voll/leer uebergibt er jeweils
eine komplette Anweisung oder uebernimmt eine
Antwort vom Bearbeitsprogramn.

Das Bearbeitungsprogramm, in konstanten Zeitab-
ataenden aufgerufen, decodiert und prueft die
Anweisung, fuehrt aie aus und bereitet die ent-
asprechende Antwort auf.




Funktion der Datenuebertragung

4.2 Allgemeines

Die Kommunikation zwischen dem Rechner bzw. Terminal
und dem JUMO DICON PRS findet nach dem Master-Slave-
Prinzip in der Form Frage, Anweisung/Antwort statt.

D + P ———— +
' H RS232 H Slave H
i Master | <—----m-mememccemm oo > JUMO :
; ; } (DICON-PRS) |
pm———————— + B ———— +

Ea werden Worte im Klartext (ASCII) und Daten (ASCII)
in einem festgelegten Format uebertragen.

z.B.: Anweisung vom Master zum JUMO DICON PRS:
<Bn>XP1<Blank><Bn>0000<Bn><Cr>[<Lf>]

Erklaerung:
XP1  --> Proportionalbereich Heizkontakt
<> --> beinhaltet Steuerkennzeichen

Blank --> Leerzeichen

Bn --> beliebige Anzahl Leerzeichen;
die gesamte Anweisung
(ohne Lf) darf jedoch nicht
laenger als 15 Zeichen sein.

0000 -~-> Sollwert in “Digit-

(@) --> keine Bedeutung

Cr/Lf --> Endekennzeichen

Antwort des JUMO DICON PRS:

OK<Cr>({<Lf>]

Erklaerung:
OK --> Wert wurde geprueft
und usbernommen
<> -=> bsinhaltet Steuerkennzeichen
(@] ~--> keine Bedeutung
Je nach Konfig.
Cr/Lf-~> Endekennzeichen




Funktion der Datenuebertragung

In jedem Betriebsmode des JUMO DICON PRS (ausser der

Initialisierungsphase) kann eine Kommunikation
stattfinden. Das Programmieren der Parameter ist
aber nur moeglich, sofern kein Parameter

programmiert wird (der EKingriff ueber die Tastatur
direkt am Geraet hat jederzeit Vorrang).

Werden waehrend der Initislisierungsphase Zeichen
zum JUMO DICON PRS gesendet, werden diese Zeichen
ignoriert und gehen somit verloren. Bei
angeschlossenen Handshake-Leitungen (RS232) Jjedoch,
wird vom JUMO DICON PRS der Uebertragungsweg
durch RTS/CTS gesperrt und erst nach Ablauf der
Initialisierungsphase freigegeben.

Von einer Verriegelung des Zugriffs asuf bestimmte
Ebenen (usber Bruecken im Geraet) ist die Schnitt-
stellen-Kommunikation nicht betroffen.

Die Anweisungen koennen aus grossen oder kleinen
Buchstaben bestshen.

Waehrend der Bearbeitung einer Anweisung und der
Ausgabe einer Antwort nimmt der JUMO DICON PRS keine
neuen Zeichen ueber die  Schnittstelle an (Ausnahme:
zwei Zeichen beim RS232-Handshake).




Funktion der Datenuebertragung

4.3 Sicherheit der Datenuebertragung

Geprueft wird das Datenformat Je nach Konfiguration der
Schnittstelle jedes einzelnen Zeichens (Anzahl der Daten
bits, Stopbits, Paritybit odd/even). Bei Abweichungen wird
das emfangene Zeichen zerstoert, was wiederum zu einer Feh
lermeldung des JUMO DICON PRS fuehrt.

Geprueft werden das Format der Anweisung bzw. auch das
Format der Daten. Zusaetzliche Leerzeichen (Blanks) werden
ignoriert. Bei Unstimmigkeiten werden fuer Anweisung oder
Daten entsprechende Fehlermeldungen ausgegeben. Das Antwor-
ten mit einer Fehlermeldung heisat, dass die Anweisung nicht
akzeptiert wurde und damit auch kein Parameter veraendert
wurde .

Eine Pruefsumme wird nicht ausgewertet. .

Durch einfache bzw. mehrfache Abfrage der Parameterwerte
kann die Sicherheit beliebig erhoeht werden.




Syntaxbeschreibung

5. Syntaxbeschreibung

§.1 Allgemeinee

Erklaerung
? -—>
<> -
{1 -—>
{3} -—>
Cr/LE -->
Blank -->
Bn -—>
PguNr -->
SecNr -->
+0001 -->
19999 -->
-19999 -->
19998 -->
OK -—>
Hinweis!

der Zeichensymbole :

Kennzeichen lesen

peinhaltet Steuerzeichen

keine Bedeutung

je nach Konfiguration
Endekennzeichen

Leerzeichen

belisbige Anzahl von Leerzeichen;
die gesamte Anweisung (chne Lf) darf
jedoch nicht laenger als 15 Zeichen sein.
Programmnummer (0..9)
Abschnittenummer (0..9)

Parameterwert in Digit
Qverrange

Underrange

Out of range Umgebungstemperatur

Parameter wurde geprueft und uebernommen

Bei AusfOhrung E. XX.156 X und E. XX.162.X andern sich die Werteberei-
che f0r Programmnummer” und . Abschnittsnummer” :

PgmNr ——> Programmnummer (0...5)
SecNr ———3> Abschnittsnummer (00...19)




Syntaxbeachreibung

1. Lemen eines Parameters

Beispiel Proportionalbereich - Kennwort Xp1

Allgemein: <Bn>?<Bn>XP1<Bn><Cr>[<Lf>]

Zu uebertragen: ? XP1 <Cr>

Antwort des JUMO DICON PRS-

z.B.  +0001<Cr>{<Lf>}

Bei der Rueckgabe eines Wertes ist auf die

Kommastelle zu achten:

Beispiel: keine Kommastelle : +0001 --> 1
eine Kommastelle : +000]1 --> 0.1

(Kommastelle wird nicht uebertragen)!

2. Programmieren eines Parametersa

Beispiel Proportionalbereich: Kennwort XP1

Allgemein: <Bn>XP1<Blank><Bn>[+]0001<Bn><Cr>[<Lf>]
Zu uebertragen: XP1 0001 <Cr>

Das Vorzeichen eines positiven Parameterwertes scowie
~fuehrends Nullen koennen woggelassen werden.

Die Zeichen des Parameterwertes muessen Jedoch ohne
Blanks aufeinander folgen.

Beispiel:
Mit den folgenden Anweisungen kann der £P1=40
pProgrammiert werden:

XP1 +040<Cr>
XP1 +40<Cr>
XP1 040<Cr>
XP1 ‘40<Cr>

Antwort des JUMO DICON PRS:
OE<Cr>{<Lf>)}
Der besseren Uebersichtlichkeijt wegen wird bei der

Beschreibung der Syntax im folgenden auf das Steuerzeichen
<Bn> verzichtet.

10



Syntaxbeschreibung

5.1.1 Endekennzeichen der Anweisung

Das Endekennzeichen der Anweisung kann sein:
<Cr> oder

<Cr><Lf> oder

<Lf><Cr>

Der JUMO DICON PRS erkennt als Endekennzeichen nur <Cr>. <Lf> wird
zu jeder Zeit ignoriert.

5.1.2 Endekennzeichen der Antwort

Das Endekennzeichen der Antwort kann je nach Konfiguration
sein:

<Cr><Lf> oder

<Cr>

11



Syntaxbeschreibung

5.2 Kennworte der Schnittstellenkommunikation

Parameterebene
Konfigurationsebene

X
Y

XP1, XpP2
XSH

™v

™
CY1,CY2
XDi, XD2
Y1.Y2
YH

Cl11..C194
VERS

TUNE
HAND
AUTO
STAT

-GR1
GR2
REL
ERR

PRG
WPRG

TPRG
ZPRG

Durch das Voranstellen eines

read/write
read
Iatwert (Regelgroesse)
Reglerausgang im Auto-Mode bzw
Stellgradrueckmeldung bei
Dreipunktachrittregler

Rueckfuehrung
Kontaktabstand
Vorhaltezeit

Nachstellzeit
Schaltfrequenz
Kontaktabstand

Begrenzung Stellgroesse
Reglerausgabe im Hand-Mode

Konfigurations—-Code
Software-Version

Selbstoptimierung

Umschaltung Hand/Auto-Mode
Programm starten bzw. stoppen
Umschaltung Auto/AutoHand-Mode

Gruppen-Anwe isung
Gruppen-Anweisung
Relaistellungen
Fehlermeldung

Gruppen-Anweisung
Programm-Sollwert

Programm-Abschnittzeit
Programm-Zeitkontakte

“o-

Parameter gelesen.

(read)

(read)

(read/write)
(read/write)
(read/write)
(read/write)
(read/write)
(read/write)
(read/write)
(read/write)

(read)
(read)

(read/write)

(read)
(read)
{read)
(read)

(read)
(read/write)

(read/write)
(read/write)

vor das Kennwort wird der

12



Befehle fuer Programmlauf

6. Befehle fuer Programmlauf

6.1 Automatik-Mode starten bzw. stoppen

Lesen des Zustandes: 2AUTO<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Cr>
Moegliche Antwort des JUMO DICON PRS:

ON<Cr>{<Lf>} . Ein Programm wird abgearbeitet
OFF<Cr>{<Lf>} : Ein Programm wird nicht abgearbeitet

?<Blank>Error<Blank>60<Cr>{<Lf>l
?<Blank>Error<Blank>a1<Cr>{<Lf>}

Programmieren dee Zustandes:

AUTO<Blank>PgmNr<Blank)Sech<Blank>0N<Cr>
AUTO<81ank)PgnNr<Blank>Sech<Blank>OFF<Ct>

Die Program- und Abschnittnummer muss immer angeben werden.
Mit OFF wird das laufende Programm abgebrochen (unabhaengig
von der Anbachnittsnummer), mit ON wird ein Programm mit der
angegeben Abschnittsnummer gestartet.

Dieser Befehl ist nur in der Grundstellung bzw. im Automatik-
Mode aktivierbar.

Beispiel:
Das Programm Nummer 4 soll gestartet werden. (d.h. am Anfang

‘bei Section 9)

zu uebertragen: AUTO 4 § ON
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:
OK<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
2<Blank>Error<Blank>81<Cr>{<Lf>}

13



Befshle fuer Programmlauf

6.2 Hand-Automatikumechaltung
Lesen des Zustandes: ?HAND<Cr>
Moegliche Antworten des DICOND-PRS:

ON<Cr>{<Lf>}
OFF<Cr>{Lf>}

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>)}

Programmieren des Zustandes:

HAND<Blank>ON<Blank>Sollwert<Blank>Zeitkontakte<Cr>
HAND<Blank>OFF<Cr>

Dieser Befehl iat nur in der Grundstellung bzw. im Hand-Mode
aktivierbar.

Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:
OK<Cr>{<L£f>}

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>81<Cr>{<Lf>}

14



Befehle fuer Programmlauf

6.3 Umschaltung Auto - Auto-Hand
Lesen des Zustandes: 7STAT<Cr>
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

ON<Cr>{<Lf>}
OFF<Cr>{L£f>}

72<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}

Programmieren des Zustandes:

STAT<Blank>ON<Cr>
STAT<Blank>OFF<Cr>

Dieser Befehl ist nur im Auto-Mode zZulaessig.
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:
OK<Cr>{<Lf>}

7<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
2<Blank>Error<Blank>81<Cr>{<Lf>}

15



Befehle fuer Programmlauf

6.4 Ausgabe des aktuellen Status

Lemsen des Zustandes: ?GR2<Cr>

Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

Mode<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Blank>Restzeit<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}

Erklaerung der Syntax-Worte:

Mode
PgmNr

SecNr

Restzeit : Position

: Position
: Position
: Poaition

DoMb -

Moegliche Antworten innerhalb der Gruppen-

antwort:
Mode : 00 = Grundstellung
01 = Programmstart
02 = Vorlaufzeit eingeben
03 = Automatic-Mode
04 = Programmanwahl (Programmier-Mode)
05 = Programmier-Mode
06 = Hand-Mode
07 = Startsection anwaehlen (Programmstart)
08 = Automatic-Programmier-Mode
- 09 = Automatic-Hand-Mode
10 = Weiterlauf nach Quittung
11 = Alle Programme loeschen
12 = Ein Programm loeschen
13 = zyklische Wiederholung
PgmiNr :0 .. 9
SecNr :0 .. 9

" Restzeit : M9959
HO959

Beispiel einer Rueckmeldung:

03<Blank>0<Blank>1<Blank>M9959<Cr>{<Lf>}

Die Gruppenanweisung ist nicht programmierbar.
Bei einer Programmieranweisung GR2<Cr> sind
folgende Antworten des JUMO DICON PRS moeglich:

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Lf>}

16



Betenle fuer die Programmierurg

7 Befehle fuer die Programmierung

7.1. Sollwert eines Programmabschnitts

Lesen des Parameters: ?WPRG<Blank)PgmNr<Elank>Sech<Cr>
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

+0001<Cr>{<LEf>}
~0001<Cr>{<Lf>}

7<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
7»<Blank>Error<Blank>81<Cr>{<Lf>}
Programmierung des Parameters:
WPRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Blank>+OOO1<Cr>

Dieser Befehl ist nur in der Grundstellung ausfuehrbar.

Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:
OK<Cr>{<Lf>}

2¢<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>B1<Cr>{<Lf>}
7<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Lf>}
72<Blank>Error<Blank>83<Cr>{<Lf>}

17



Betfehle fuer die Programmierung

7.2. Programmabschnittszeit
Leasen des Parameters: ?TPRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Cr>
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

MI959<Cr>{<Lf>}
H9959<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<Blank>B0<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>81<Cr>{<Lf>}

Programmierung des Parameters:

TPRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Blank>H9959<Cr>
TPRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Blank>M9959<Cr>

Zeitbasis Minuten-~/Sekunden
Zeitbasis Stunden-/Minuten

M
H

Hn

Dieser Befehl ist nur in der Grundstellung ausfuehrbar.
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

OK<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>81<Cr>{<Lf>}

?2<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Lf>}
- ?<Blank>Error<Blank>83<Cr>{<Lf>}

18



Berehle fuer die Programmierung

7.3. Zeitkontakte eines Programmabschnittis

Lesen des Parameters: 72PRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Cr>
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

01010«<Cr>{<Lf>}

2<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
7<Blank>Error<Blank>81<Cr>{<Lf>}

Programmierung des Parameters:
ZPRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Blank>01010<Cr>

0
1

Kontakt OFF
Kontakt ON

Die Anzahl der eingegebenen Ziffern muss mit der Anzahl der
konfigurierten Zeitkontakte uebereinstimmen, sonst wird eine
Fehlermeldung aktiviert.

Dieser Befehl ist nur in der Grundstellung ausfuehrbar.
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

OK<Cr>{<Lf>}

7<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
-?<Blank>Error<Blank>81<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Li>}
?<Blank>Error<Blank>83<Cr>{<Lf>}

19



Befehle fuer die Programmierung

7.4 Ausgabe eines Programmabschnittes
Lesen des Parameterers: ?PRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Cr>
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:
Sollwert<Blank><Blank>Zeit<Blank><Blank>Zeitkontakte<Cr>

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>81<Cr>{<Lf>}

Erklaerung der Syntax-Worte:
Sollwert : Position 1
Zeit : Position 8
Zeitkontakte : Position 15

Moegliche Antworten innerhalb der Gruppen-
antwort:

Sollwert : +0001
-0001

-19999

<Blank>19999
<Blank>19998

Zeit : MS959
H9959
Zeitkontakte : 01010

Beispiel siner Rueckmeldung:
+0001<Blank><Blank>M9959<Blank><Blank>01010<Cr>{<Lf>}
Diese Gruppenanweisung ist nicht programmierbar.

Bei einer Programmieranweisung PRG<Cr> sind

folgende Antworten des JUMO DICON PRS moeglich:

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Lf>}

20



Parameter der Kontigurationsebene

8. Parameter der Konfigurationsebene
C111 .. C184, VERS

Lesen des Parameters: 2C111<Cr>
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

+0001<Cr>{<Lf>}
-0001<Cr>{<Lf>}

<Blank>0001<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<B1ank>80<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>83<Cr>{<Lf>)

Die Parameter der Konfigurationsebenen asind nicht
programmierbar.

Bei einer Programmieranweisung C111 0001<Cr> sind
folgende Antworten des JUMO DICON PRS moeglich:

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
2<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Lf>}

21



Befehle fuer Regler

9. Befehle fuer Regler

9.1 Iatwert

Lesen des Parameters: ?X<Cr>

Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:
+0001<Cr>{<Lf>}
~0001<Cr>{<Lf>}
~-19999<Cr>{<Lt>}

<Blank>19999<Cr>{<Lf>}
<Blank>19998<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}

Der Istwert ist nicht programmierbar.
Bei einer Programmieranweisung X 0001<Cr> sind
folgende Antworten des JUMO DICON PRS moeglich:

?<Blank>Error<Blank>B0<Cr>{<L£f>}
?<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Lf>}

9.2 Sollwert

W ist der aktuelle Sollwert.

Lesen des Parameters: 7?W<Cr>
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

+0001<Cr>{<Lf>}
-0001<Cr>{<L£>}
-19999<Cr>{<Lf>}
<Blank>19999<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>83<Cr>{<Lf>}

OK<Cr>{<Lf>}
Der Sollwert ist nicht programmierbar.
Bei einer Programmieranweisung W 0001<Cr> sind
folgende Antworten des JUMO DICON PRS moeglich:

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<L£f>}
?<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Lf>}

22



Befehle fuer Regler

9.3 Stellgrad

Lesen des Parameters: 2Y<Cr> Stellgrad
Moegliche Antworten des JuMO DICON PRS:

+0100<Cr>{<Lf>}
0000<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>)
?<Blank>Error<Blank>83<Cr>{<Lf>}

Der Stellgrad ist nicht programmierbar. -
Bei einer Programmieranweisung Y 0045<Cr> sind folgende
Antworten des JUMO DICON PRS moeglich:

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>82<Ct>{<Lf>)
?<Blank>Error<Blank>83<Cr>{<Lf>}
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Betehle fuer Regler

9.4. Parameter der Parameterebene

XP1, XP2, XSH, TV, TN, XD1, XD2,CY1,CY¥2,Y1,Y2
Lesen des Parameters: 7XP1<Cr>
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

+0001<Cr>{<Lf>}
-0001<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<L£f>}
?<Blank>Error<Blank>83<Cr>{<Lf>}
Programmierung des Parameters: XP1<Blank>0001<Cr>

Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:
OK<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<L£f>}
?<Blank>Error<Blank>81<Cr>{<Lf>}

?<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>83<Cr>{<L£f>}
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Befehle fuer Regler

9.5. Relaisstellung
Lesen des Parameters: ?REL<Cr>
Als Antwort erhaelt man eine dreistellige Zahl

mit den Werten O oder 1 je Digit, wobei jedem
Digit ein Relais zugeordnet ist:

o= 010 +

Relais XK1 Relais XK2 Relais XK3

O : Relais aus

1 : Relais ein

Mosgliche Antworten des JuMO DICON PRS:
001<Cr>{<Lf>} z.B Relais XK3 = ON
2<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}

Die Relaistellung ist nicht programmierbar.

Bei einer Programmieranweisung REL 001<Cr> sind

folgende Antworten des JUMO DICON PRS moeglich:

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
2<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Lf>}
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Betehle fuer Regler

9.6. Selbstoptimierung
Lesen des Parameters: 7TUNE<Cr>
Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

ON<Blank><Cr>{<Lf>}
OFF<Cr>{<Lf>}

7<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
7<Blank>Error<Blank>83<Cr>{<Lf>}

Programmierung des Parameters: TUNE<Blank>ON<Cr>
TUNE<Blank>OFF<Cr>

TUNE ON startet die Selbstoptimierung
TUNE OFF stoppt die Selbstoptimierung

Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:
OK<Cr>{<L£>}

7<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
72<Blank>Brror<Blank>83<Cr>{<Lf>}
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Befehle fuer Regler

g.7. Gruppen-Anweisung

Lesen des Parameters: ?GRi<Cr>

Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:

Kanall<Blank>Kanal2<Blank>Kanal3<Blank>. .
. .Kanal4<Blank>Relais<Blank>Fehler<Cr>{<Lf>}

7<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}

Erklaerung der Syntax-Worte:

Die Rueckmeldungen der Kanaele 1..4 haben immer
jeweils 10 Zeichen. Damit stehen alle Antworten
jeweils in der gleichen Spalten-Position:

Kanall (1stwert)
Kanal2

Kanal3d (Stellgrad)
Kanal4 {Sollwert)
Relais

Fehler

Handmode

-

: Position

Position
Position
Position

: Position

Position
Position

1l -
12
23
34
45
49
52
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Befehiz Yuer Regler

Moegliche Antworten innerhaldb der Grdppen-

antwort:
Hat die Rueckmeldung eines Parameters weniger als
zehn Zeichen, so wird dies mit Blanks aufgefuellt.

Kanall : +0001
~-0001

~-19999
<Blank>19999
<Blank>19998

Kanal2 : 7?<Blank>Error<Blank>83

Stellgrad : +0001
~-0001

-19999
<Blank>19999

Sollwert : +0001
~0001

-19999
<Blank>18989
Relais : 001 Erklaerung siehe 9.5
-~ Fehler : 10 Erklaerung siehe 13.
Handmode: ON<Blank>
OFF
Beispiel einer Rueckmeldung:

+0001<8Blanks>? Error B3<Blank>+0001<E6Blanks>..
. .~19898<5Blanks>000<Blank>00<Blank>0FF<Cr>{<L£f>}

Die Gruppenanweisung ist nicht programmierbar.
Bei einer Programmieranweisung GR1<Cr> sind
folgende Antworten des JUMO DICON PRS moeglich:

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<L£f>}
7<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<L£f>}
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Syntax bei RS422/485

10. Syntax bei RS422/485

Es werden die gleichen Kennworte wie bei der RS232 fuer die
Anweisungen verwendet. Der Unterschied liegt in der zZusaetz-
lichen Geraeteadresse, die jedem Befehl vorangestellt werden
muss.

z.B.:
<Bn>*11<Bn>XP1<Blank><Bn>{+]0000<Bn><Cr>[<Lf>]

Erklaerung:

* --> Kennzeichen RS422/485

11 --> Geraetenummer

XP1 --> Proportionalbereich Heizkontakt

<> -~> beinhaltet Steuerkennzeichen

Blank --> Leerzeichen

Bn --> beliebige Anzahl Leerzeichen;

die gesamte Anweisung
(ohne Lf) darf jedoch nicht
laenger als 15 Zeichen sein.
0000 --> Sollwert in “Digit~
{1 --> keine Bedeutung
Cr/Lf --> Endekennzeichen

Bei der Antwort des JUMO DICON PRS wird auch jeweils die
Geraeteadresse vorangestellt.

z.B.:
- x11<Blank>0K<Cr>{<Lf>]

Erklaerung:
--> Kennzeichen RS422/485
11 -=-> Geraetenumner
<> --> beinhaltet Steusrkennzeichen
Blank --> Leerzeichen
OK --> Wert wurde geprueft
und uebernommen
§] -~> keine Bedeutung
je nach Konfig.
~> Endekennzeichen

Cr/Lf
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Zeitliches Usbertragungsprotokoll

B

11. Zeitliches Uebertragungsprotokoll
11.1 Funktionsbeschreibung
Zeitlicher Ablauf eines Kommandos:
Master <Kozmando>
<Rueckmeldung>

Slave

S, AR,

<neues Kommando>

<2..400 mSec >20 mSec

1200. . 1400 mSec
(Gruppen-Anweisung)

Wird vom Master-Rechner ein Kommando gesendet,

(t)

a0 wird von

jedem Slave dieses Kommando empfangen und intern in einem
Input-Buffer abgelegt. Nach dem Kommando-Ende-Zeichen = <Cr>

beginnen alle Slaves das Kommando zu decodieren.

Es wird die

im Kosmando gesendste Geraetenummer mit der in den Geraeten
singestallten Gereatenummer verglichen. Nur der angespro-
chene Slave beginnt das eigendliche Kommando zu bearbeiten.
Alle anderen Geraets loeschen ihren Input-Buffer und warten

auf ein neues Kommando.

-Der selectierte Slave bearbeitet das Kommando und gibt die

Rueckmeldung zusammem mit seiner Geraestenummer

zum Master-

Rechner zurueck. Bei der RS422/485 Schnittstelle wird diese
Rueckmeldung wiederun als Kommando fuer alle anderen Teil-
nehmer verstanden. Diese stellen jedoch eine ungueltige
Geraeteadresse fest und loeschen ihren Input-Buffer.

Dadurch, dass unterschiedliche Geraete an einem Bus ange-
schlossen werden, koennen auch die Kommando-Laengen unter-—
schiedlich sein. Wird von einem Slave ein Kommando empfang-
en, welches groesser ist als sein Input-Buffer,so werden
alle Zeichen, die nicht in den Input-Buffer abgelegt werden
koennen, ignoriert. Erst nach dem Kommandoende = <Cr> er-

folgt die Decodisrung des Befehls.

Die RS485 Schnittstelle muss zum Senden und Empfangen umge-
schaltat werden. Aus diesem Grund sind die im Diagramm

gezeigten Zeitbedingungen zwischen Kommando und
bzw. zwischen Rueckmeldung und neuem Kommando

Rueckme ldung
einzuhalten.

Diese Zeitbedingung gilt auch fuer die RS422 Schnittstelle.




Zeitliches Uebertragungsprotokoll

11.2 Antwortzeiten bei Echobetrieb

Antwortzeit einer einfachen Anweisung : 200 .. 400 mSec
Antwortzeit einer Gruppen-Anweisung : 1200 .. 1400 mSec

11.3. Abbruch-Bedingung “EOT~
Anm.: EOT = "D = 04

Mit Hilfe des <EOT> - Zeichens kann die Schnittstelle des

JUMO DICON PRS jederzeit in die Grundstellung gebracht werden. Alle
internen Ein-/und Ausgabebuffer werden auf “leer” gesetzt

(auch der zusaetzliche Speicher fuer die RS232-Handschake-
Funktion). Der JUMO DICON PRS wartet auf den Empfang von Zeichen.

Vorteil von <EQOT>:
sehr schnelle Bearbeitung (ca. 40 uSec nach Empfang);
es wird keine Antwort ausgegeben.

Zu beachten ist, dasa bei der RS485 (nur eine gemeinsame
Sende-,/und Empfangsleitung vorhanden) das <EOT> erst dann
gesendet werden kann, wenn der JUMO DICON PRS auf den Empfang von
Zeichen wartet.
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Besonderheite.: der Schnittstellen

12. Besonderheiten der Schnittstellen
12.1. Schnittstelle RS232

12.1.1 Terminal-Mode

Um ein bequemes Arbeiten mit Hilfe eines Terminals zu ermoe-
glichen, kann der Terminal-Mode eingeschaltet werden.

In diesem Mode wird jedes gesendete Zeichen vom JUMO DICON PRS
unmittelbar als Echo (Vollduplexbetrieb) zurueckgesendet
(ausser den max. 2zwei Zeichen, die im RS232-Handshake
zusaetzlich gesichert werden). Der nachfolgenden Antwort

wird ein <Lf> vorangestellt.

12.1.2 Bearbeitung einer Anweisung

Kine Bearbeitung im JUMO DICON PRS wird ausgeloest durch:
Senden des <Cr> oder

bei Ueberlauf des Eingabebuffersa

(Groesse des Eingabebuffers: 15 Zeichen)

Ein Ueberlauf des Eingabebuffers fuehrt in jedem Fall 2zu der
Meldung: Error 83<Cr>[<Lf>]

Erklaerung:

Error 83 ~=> Syntax-Fehler
<> --> beinhaltet Steuerkennzeichen
(] --> je nach Konfig.

Cr/Lf -~> Endekennzeichen

12.1.3 Ohne Handshake

Die Komsunikation findet statt ueber RxD,TxD,Masss.

RTS und CTS bleiben offen (nicht bruecken).

Sollten waehrend der Bearbeitung einer Schnittstellen-An-
weisung weitere Zeichen an den JUMO DICON PRS uebetragen werden,
koennen max. 2zwei Zeichen gemsichert werden. Alle zZusaetz-
lichen Zeichen gehen verloren. Diese max. zwei Zeichen
werden als Anfang der naechsten Anweisung interpretiert.




Besonderheiten der Schnittstellen

12.1.4. Mit Handshake

Die Kommunikation findet statt ueber RxD,TxD,RTS,CTS,Masse.
Nach dem Erkennen einer Anweisung wird RTS auf inaktiv
geschaltet und somit die Gegenstelle gesperrt. Es koennen
dann noch max. zwei Zeichen waehrend der Bearbeitung der
Anweisung gesichert werden. Diese max. zwei Zeichen werden
als Antang der naechsten Anweisung interpretiert.

Die Ausgabe der Antwort erfolgt nur, wenn die Gegenstelle
dies durch CTS erlaubt hat. Sollte CIS gesperrt sein,
versucht der JUMO DICON PRS 20 Sec lang diese Meldung,
die in seinem internen Ausgabebuffer abgelegt ist, abzu-
setzen (danach wird die Antwort geloescht --> Time-out).

Diese Funktion ist deshalb vorhanden., um 2u verhindern, dass
ein Istwert uebertragen wird, der dann nicht mehr aktuell
ijst, wenn z.B. der Uebertragungsweg fuer laengere Zeit durch
die Gegensatelle gesperrt war.

Nach Absetzen oder Loeschen der Antwort wird RTS wieder
aktiv.

Mit Hilfe des Handshakes ist es moeglich, auch mehrere
Anweisungen in einem String zu uebergeben und die Antworten
des JUMO DICON PRS nicht oder erst spaeter auszuwerten
(Master muss interruptgesteuert sein, Speicher muass vor-
handen sein, vollduplex z.B. IBM AT).
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pesoncerhetts . ter Schiitiss > len

WY TR 20T e WS P -

12.2 Schai tg ¢ le. 152 . W

Es wird ein Ma:zte:.-: .z ‘e- Kcazep: roha.  ziert, welches einem
uebergecordrneten Ms :ter-Rechnzr erlaubt ., mehrere Slaves ueber
einen Bus zu adressieren. Es koennen bis zu 32 Geraete
{einaschl. Master) an diesen Bus angeschlossen werden.

o — + RS422 / RS485 o +
. Master it e > | Slave :
: ' ; : (DICON-PRS) |
P ———————— -—t H o ———————— +
E o ————— e +
E ——————————— > ; Slave E
; O s
5 bt T +
it > | Slave 1
; SO i
12.2.1 RS422

-Kommunikation ueber ein Adernpaar zum Senden und ein
Adernpaar zum Empfangen, Masse

12.2.2 RS485

Kommunikation ueber ein Adernpaar zum Senden/Empfangen,
Masse
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Fehlerbehandlung

13. Fehlerbehandlung
13.1 Allgemein

Nach dem Senden eines Kommandos muss vom Master-Rechner die
Rueckmeldung des Slaves abgewartet werden. Diese Zeit muse
mit einem Time-out Zaehler ueberwacht werden. Ein neues
Kommando darf erst gesendet werden, wenn die Rueckmeldung
empfangen wurde, oder der Time-Out Zaehler abgelaufen ist.
Die Groesse dea Time-Out Zaehlers ist vom angesprochenen
Geraet und der eingestellten Baudrate abhaengig.

13.2. Fehler in der gesendeten Geraete-Nr.

Nicht das angesprochene Geraet antwortet, sondern ein an-
deres Geraet. Dies wird vom Master-Rechner an Hand der
Rueckme ldung erkannt. (Geraete—Nr. wird bei der Rueckmeldung
mituebertragen).

Kein Geraet antwortet, da die Nummer nicht belegt; nach
Time-out wird Kommando vom Master-Rechner wiederholt.

13.3. Fehler im Kommando Teil fuer das Geraet:

Geraet meldet sich mit einer Fehlermeldung zurueck.

13.4 Es wird kein Kommando-Ende = <Cr> erkannt.

-Kein Geraet antwortet. Nach Time-Out beim Master-Rechner
wird Kommando wiederholt.

Nach einem Fehlerfall sollte vom Master—Rechner ein <BOT>
gesendet werden. (alle Slaves gehen in Grundstellung). Ein
<EOT> koennte aber auch zur Synchronisation vor jedes Kom-
mando gestellt werden. Mit diesem Zeichen loeschen alle
Slaves ihren Input-Buffer.
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Tar o osenAadlang

13.5 Fehicrmeldunger o:r seri 1 =2rn & “iittatelle

? Error 80 = Schnittst:lie nichi & .t..

2 Error 81 = Parameter out of rengs.
(Wertepereich ueberschritten)

% Error 82 = Parameter nur lesbar, nicht
programmierbar.

72 Error B3 = Befehlssyntax in aktueller
Konfiguration nicht vorhanden.

13.6. Fehlerstatus

Bei jeder Anweisung der Schnittstelle ist der Fehlerstatus
abzufragen. Nur wenn als Antwort die Fehlernummer ~00°
zurueckkommt, ist der abgefragte bzw. programmierte Wert
gueltig.

Lemsen des Parameters: ?ERR<Cr>

Als Antwort erhaelt man einen zweistelligen

Code. Dieser Code beinhaltet die Fehlernummer,

die zur Zeit der Abfrage am Geraet angezeigt wird.
Es bedeutet:

00 : kein Fehler

10 : Batteriespannung zu niedrig

11 : Watchdog Loeat keinen Reset aus
20 : RAM-Daten zerstoert

21 : RAM-Daten zerstoert

30 : Fehlerhafte Programmierung XO0/X1

40 : Angezeigter Wert groesser Anzeige-
kapazitaet.

Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:
10<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}

Der Fehlerstatus iat nicht programmierbar.

Bei einer Programmisranweisung ERR 01<Cr> sind

folgends Antworten des JUMO DICON PRS moeglich:

?<Blank>Error<Blank>80<Cr>{<Lf>}
?<Blank>Error<Blank>82<Cr>{<Lf>}
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Verdrahtungsplaene

14. Verdrahtungsplaene
14.1 RS232

Verbindung mit einem Rechner IBM XT, AT oder
kompatibler PC

PRS Klemme Pin PC
RxD 23 — 2 RxD
TxD 2% =< 3 TxD
2SI —— e
RTS 26 7 RTS
GND 29 5 GND
(e 1 DCD
1»——- 4 DTR
L 6 DSR

9-polige Sub-D-Buchse mit Handshake
PRS Klemme Pin PC
o - ———n s T
TxD 25 3 TxD
CTS 24 8 CTS
RTS 26 — 7 RTS
GND 29 5 GND
1 DCD
=B
8 DSR

9-polige Sub-D-Buchse ohne Handshake
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Yerdrintungspliaene

Verbindung it eineam Rechner 1B XT, AT oder
koempatibler PC

PRS Klemme Pin PC
RxD 2z — 3 RxD
TxD 26 - 2 TxD
asl B e L | s
RTS 26 4 RTS
GND 29 7 GND
— 8 DCD
L s DSR

25-polige Sub-D-Buchse mit Handshake
PRS Klemme Pin PC
M B = |
TxD 25 2 TxD
- CTS 24 5 CTS
RTS 26 C— a RTS
GND 29 7 GND
8 DCD
E 20 DIR
8 DSR

25-polige Sub-D-Buchse ohne Handshake




Verdrahtungsplaene

14.2 RS422
PRS Klemme Pin nach Fa. Metronic
A(+) 25 — 8 A(+) IN od. RxD
B(-) 26 —— ] B(-)
GND 29 3 GND
A(+) 23 ———— 4 A(+) OUT od. TxD
B(-) 24 5 B(~)
6 | (+) CTS
— 2| 0 &
7 (-) CTs

Pinbelegung der 9-poligen Sub-D-Buchse d.Fa_Metronic

PRS Klemme Pin { nach PTB 50.20
A(+) 25  ————— 4 A(+) RDA/B
B(-) 26 —— 9 B(-)

GND 29 —— 247 GND

A(+) 23 3 A(+) TDA/B
B(-) 24 8 B(-)

Pinbelegung der 9-poligen Sub-D-Buchse
nach PTB 50.20

PRS Klemme Pin nach PTB 50.20
A(+) 25 —— 4 A(+) RDA/B
B(-) 26 —————— 11 B(-)

GND 29 —————— 7 GND

A(+) 23 2 A(+) TDA/B
B(-) 24 9 B(-)

Pinbelegung der 15-poligen Sub-D-Buchse
nach PTB 50.20

Hinweis: Die Belegung der Sub-D-Buchse kann je nach
Hersteller unterschiedlich sein. Sie muss dem
jeweiligen Handbuch entnommen werden.

Die Verbindung der Signalmassen (GND) ist nicht
notwendig. Sie ist jedoch dann sinnvoll, wenn sich
wegen unzureichender galvanischer Trennung an den
Geraeten sehr unterschiedliche Potentiale ausbilden.
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Verdrahtungsplaene

14.3 RS485

PRS : Klemme Pin | nach Fa. Metronic
A(+) 25 R S 8 A(+) 1IN od. RxD
B(-) 26 g9 B(-)

GND 29 3 GND

A(+) 23 4 A(+) OUT od. TxD
B(-) 24 oo 5 B(-)

Pinbelegung der 3-poligen Sub-D-Buchse d.Fa.Metronic

PRS Klemme Pin nach PTB 50.20
A(+) 25 B 4 A(+) RDA/B
B(-) 26 9 B(-)

GND 29 2+7 GND

A(+) 23 3 A(+) TDA/B
B(-) 24 S 8 B(-)

Pinbelegung der S-poligen Sub-D-Buchse
nach PTB 50.20

PRS Klemme Pin | nach PTB 50.20
A(+) 25 oo 4 At+) RDA/B
B(-) 26 11 B(-)

GND 29 7 GND

A(+) 23 2 A(+) TDA/B
B(-) 24 e 9 B(-)

Pinbelegung der 15-poligen Sub-D-Buchse
nach PTB 50.20

Hinweis: Die Belegung der Sub-D-Buchse kann je nach
Hersteller unterschiedlich sein. Sie muss dem
jeweiligen Handbuch entnommen werden.

Die Verbindung der Signalmassen (GND) ist nicht
notwendig; Sie ist jedoch dann sinnvoll, wenn sich
wegen unzureichender galvanischer Trennung an den
Gerasten sshr unterschiedliche Potentiale ausbilden.
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Verdrahtungshinweise

15. Verdrahtungshinweise

Dem elektrischen Anschuss der Geraete sollte besondere
Beachtung gewidmet werden. Durch optimale Verdrahtung
wird in Verbindung mit den geraeteinternen Massnahmen
wie z.B. Watch-Dog-Schaltung und speziellen Software-
Routinen das Maximum an Betriebs- und Uebertragungs-
sicherheit gewaehrleistet.

Folgende Punkte sollten besonders beachtet werden:

~ Anschlussleitungen

Fuer den Anschluss der Schnittstellen sollte nach
Moeglichkeit abgeschirmte Leitungen verwendet
werden. Die Abschirmung muss einseitig auf
Schutzerde gelegt werden. Bei der RS422/485
zusaetzlich verdrillte Leitungen verwenden. Es ist
guenstig auch die Signalerde (GND - Anschluss 29)
der Geraete zu verbinden, um definierte Potentiale
zu erhalten. Es darf aber nicht die Abschirmung als
Leiter benutzt werden.

- Abschlusswiderstaende
Wegen der hohen Eingangsimpedanzen der Schnitt-
stellen stellt die Busleitung formal einen an den
Enden offenen Wellenleiter dar, d.h. an den beiden
Enden erfolgt eine Reflexion mit einem Phasensprung.
Bei hohen Uebertragungsraten kann die ruecklaufende
Welle mit der hinlaufenden destruktiv interterieren,
es kommt zu Stoerungen.
Daher schaltet man bei den Schnittstellen, die sich
an den Enden des Busses betfinden, Parallelwider-
staende zur Daempfung in den Bus.
Beim JUMO DICON PRS =sind normalerweise keine Ab-
schluasswiderstaende noetig. Die Schnittstellen
besitzen intern bereits Pull-Up- bzw. Pull-Down-
Widerstaende von 10 kOhm. Durch eventuell noch ange-
schlossene Abschlusswiderstaende darf ein Gesamt-
widerstand von 312 Ohm nicht unterschritten werden,
d.h. bei 32 zusammengeschalteten Geraeten keine
Widerstaende.
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Jerdrantungashinweise

- Allgemeine lnatallationst.inweise

Auf aternfoermige Verdrahtung einschliesslich
Schutzleiter achten.

Netzspannungsechwankungen sind nur im Rahmen der
angegebenen Toleranzen zulaessig.

Alle Fuehler- und Signalleitungen moeglichst raeum-
lich getrennt von den Steuer- und Netzspannungs-
leitungen verlegen.

Werden mehrere elektronische Geraete installiert, so
ist eine jeweils separate Netzzuleitung einschliess-
lich einschliesslich Schutzleiteranachlusa von
Vorteil.

Abgeschirmte Messleitungen nur am JUMO DICON PRS
srden.

Sind in der Nashe des Geraetes induktive Verbraucher
wie Schuetze, Magnetventile usw. installiert, so
wird empfohlen, die Schuetzspule mit einer RC-
Kombination zu entstoeren.

An den Netzanschlussklemmen des Geraetes keinen
Steuerstromkreis (Relais, Schuetze) anschliessen.
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Anhang

16. Anhang

16.1 ASCII-Tabelle

| asCu- Zecnen Steuer- ASCH- Zeichen ASCil- Zeichen ASCll-  Zewchen

L Wert zeichen Wen Wert Went

L 00 ieer NUL 032  (Leerstetie) 064 @ 096

VIR 1 SOH 033 ! 065 A 097 a
002 @ STX 034 " 066 8 098 o

| 03 v EiX 035 # 067 C 099 c

i o0a % EOT 036 § 068 4 100 o
205 o ENQ 037 % 069 £ 101 e
006 L] ACK Q038 & 070 F 102 1
607 (Atarm) 8EL 039 ’ 073 G 103 g
008 BS 040 { Q72 H 104 h
009 {Tabulator) 123 041 ) 073 1 105 ‘
010 {Zerlenvorschub) LF 042 : 074 J 106 !
o (Grundstellung} YT 043 + 075 X 107 K
012 (Sertenvorschub) FF 044 s 076 L 108 i
013 (Schreipkoptruckiauf) CR 045 - Q77 M 109 m
014 i 50 046 078 N 110 a
015 2 S 047 ! 079 o] 111 o
o6 » DLE 048 o} 080 4 112 p
017 - oci 049 1 081 Q 13 g
018 i 0Cc2 050 2 082 A 114 T
019 " bC3 051 3 083 S 115 H
020 i DC4 052 4 084 T 116 1
a1 § NAK 053 5 85 9] 17 u
022 - SYN 054 6 086 N 118 v
023 L ET8 0ss 7 087 W 119w
024 : CAN 056 8 088 X 120 x
025 B M 057 9 089 Y 121 y
026 - sue 058 : 030 Z 122 z
027 - ESC 059 R 091 [ 123
028 (Positionsanzeiger nach rechts) FS 060 < 092 \ 124 !
029 (Positionsanzeiger nach links) GS 061 = 093 ] 125
030 (Posiionsanzeiger nach oben) RS 062 > 094 A 126 -

| 231 (Posiionsanzesger nach unten) us 063 ? 095 - 127 o

ASCIl Coge Table
Abbreviations For Control Characters

NUL nutl FF torm feed CAN cancel

SOH start of heading CR carniage return EM end cf medi.m

STX start of text S0 shift out suB supsutuie

ETX enc of text Sl shiftin ESC esczpe

EQT end of transrmission OLE data link escape FS file separatc:

ENQ enquiry oC1 device contro! 1 GS group separztor

ACK TENACVARCZE 0cz davice contrct & AS reccrs 32parior

BEL nell [oox] cevice control 3 us unit seoaraic’

bacxsoace 0C4 device control 4 SP space

HT nonzontal tabuiaion  NAK negative acknowledge DEL delete

LF ineteed SYN syncnronous idle

a3 vertical tabutation ET3 end of transmission bIOCk
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Anhang

16.2 Steckerbelegungen

16.2.1 RS23Z

Schutzerde

DTR

S50 000 ol L

Steckerbelegung fir Datenendeinrichtungen
gem. DIN 66 258/3, 25polige Subminiatur-D-
Stecker (Buchse). Eingezeichnet sind nur die
wichtigsten Leitungen. Die Pinbelegung gilt auch
fr Rechner wie z. 8. IBM XT, AT, PC."

o
’;" 3 ° RTS
x o cTS
GND ; H

Pinbelegung der 9poligen Sub-D-Buchse bei
JUMO-Gerdten

Belegung der 9poligen Subminiatur-D-Buchse
der Firma IBM (z. B. IBM, XT, AT, PC)"
(Rl = Ring indicator)
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16.2.2 RS422/485

Anschlisse der RS422/485 beim 9poligen
Subminiatur-D-Stecker

i

B

: Schutzerde m\ Schutzerde s

| ° e °

! 873 Al+)\ Recewed GND °
TD"O‘;‘S"““ed Al) 8{-jf Data Transmitted/Receved | B{-) °
Gta y‘ Data Al S

| |

RS422 RS485

“inbelegung der rS422/45 Schnittstelle

(nach ra.Metronic Typ: Upto22)

TX GND R

O
5

e

On)

O
+{e O O-ls

+
4
@)
O
9

3

O
o O
8 7
-+

Y
RX CTsS

J1 9 PIN D-SHELL CONNECTOR

inweis: Die Belegung der Sub-D-3ucnse kann Jje nach

Hersteller unterscaniedlicn zelin.

dem jewelligen landbuch

sntnomoen

Gie mul

werden!
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Stecxerbelesury tev :5il2/48Y
(nagh vl 50,00
9 - polig
+ U |1
6} - U
GvD 2 71 GND
TDA |3
RDA |4 81| TDB
S | RDB
SGND |3

Schnittetelle

15 - polig

PGND (1
3) TDB
TDA |2
T
roa |z 11| RDB
.12
> 13
4
GND | 7 15 ig
SGND (8

Erliuterung der Signainamen bzw. Leitungsfunktianen fir die
Kontaktbelegungen der 9poligen und 15poligen Steckverbinder

CLR A (clock A)
CLKX B (clock 8)

. Kurzzeichen

in PTB 50.20 50.10 Leitungsfunktion

IDA (transmit data A) T(A) Sendedaten, Xlemm2 A
RDA (receive data A) R{A) Empfangsdatan, Klemme A
TDB (t:an;mic data B) T(B) Sendedaten, Xlemm2 8
RDB (recceive data B) R(B) Empfangsdaten, Klzmme 5
SGXD (s:ignal ground) G Bectriebscerce

FGHD (proceccive grounc) Schirmung

GND (ground) Betriebserca und

+u Spannungen zur Sgeisunc
-u externer Zusatzgerite

Taktgeber A
Taktgeber B
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16.

- Uebersicht zulaessige Pegel und Leitungslaengen

‘Tiabeile 1 Signalzustande max. Zahi der Geréte pro
i | log-. 04 log. 1 | Leitungsldnge Leitungen Schnittstelle
Y ! ‘20 mA | OmA 1000m |24 T
V.24 +3...1-3... 30m 2 Daten 1
(RS232) +15V | ~15V (15 m» 2 Handshake
1 Masse
(zusétzliche)
RS422 oV 5V 1200 m 2 Empfang 32
SV ov 2 Sende
1 Masse
RS485 ov 5V 1500 m 2Daten 32
5V oV 1 Masse
" bei 19 200 Baud
2 Ring mit moglich
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VOLLSTANDIGE STECKERBELECUNG DER RS:32-SCHNITTSTELLE

DB25-Suft | Signar | Kace

“rechn | Bezechnung

nchtung | DIN v D4 RS232 ! Abkur- | Deuiscn Engliscn !
Lzung i
i
< T -
1 ‘ JE 101 AA , GNOD | Schuizerce Protective Ground; 2arth
| 1 . ground i
2 - |01 103 Ba | AMIT |Sencecaten Transmutted ata
3 - [pz 10a BB } RCVR | Emptangsaaten Received data 5
3 - S2 108 CA } RTS Sendetell einscnaiien Reguest1c send
5 - M2 106 CB |CTS |Sendepereischai Ready for sending; clear ta senc .
6 - M1 107 cc I DSR | Betriebsbereitscratt Data set reaay
7 €2 102 AB ' GNC | Belnebserde Signat grounda: coammon return
| logic groung
8 - M5 109 CF DCD | Empfangssignalpegei Data channet received ine ‘
signal detector; data carner ;
detector
4
1 - Ss 126 — Honhe Sendetrequenziage | Select transmit frequency !
einschalten
12 - HM5 122 — SCF Hitskanal-Emptangs- Backward channel received ine
signatpegel signal getector; supervisory
{secondarv) channel carrier
detector
13 - HM2 121 — Hiitskanal-Sendebereit- Backward channel ready;
schaft supervisory (secondary)
channe! ready
14 - HD1 118 — Hiltskanal-Sendedaten Transmitted backward channel
data,; transmiited supervisory
(secondary) channel data
15 i T2 114 o8 — Sendeschritiakt von der Transmitied signal element
DU-E timing; transmutted ciock internal
16 - HD2 119 - Hilfskanal-Empfangsaaten | Received backward channel
data; received supervisory
(secondary) channet data
17 - T4 115 [o]8) - Emptangsschrliakt Receiver signai etement
timing; received bit clock
19 - HS2 120 — —_ Hiltskanal-Sendeteil Transmit backward channel
einschaiten data; transmit supervisory
(secondary) channel data
1
20 - S1.1 108/1  — - Ubertragungsieitungen Connect data set to line
einschalten
oder
- S1.2 108/2 CD DOTR | Datenendeinrichtung Data terminal ready
betriebsberest
22 Bt M3 125 CE - Ankommender Rut Cailing indicator; ring ingicator
2 - Sa mnm CH - Hohe Uberragungsge- Data signal rate selector
schwindigkeit emnnschalten
24 - T 113 0A - Sendeschrittakt zur DU E | Transmitter signal element
timing; transmitted tit clock,
external

4
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Anhang

16.4 Uebersicht ueber alle Befehle

BEFEHLE FUER DEN PROGBAMMLAUF
Automatik-Mode starten bhzw. stoppen (vgl.5.13)

Lesen: 7AUTO<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Cr>

Programmieren:
AUTO<Blank>PgmNr<B1ank>Sech<Blank>0N<Cr>
AUTO<Blank)PgmNr(Elank)Sech<Blank)OFF(Cr>

Hand—Automatikumschaltung (vgl.S.14)

Lesen: 7HAND<Cr>
Programmieren :
HAND<Blank>0N<Blank>Sol1wert<Blank>Zeitkontakte<Cr>

HAND<Blank>QFF<Cr>

(machaltung Auto - Auto-Hand (vgl.S.15)

Lesen: ?STAT<Cr>
Programmieren: STAT<Blank>ON<Cr>
STAT<Blank>OFF<Cr>

Ausgabe des aktuellen Status (vgl.S5.16)

Lesen: ?GR2<Cr>

Lesen des Parameters: 2WPRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Cr>
Programmierung des Parameters:
WPRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Blank>+0001<Cr>

Programmabschnittazeit (vgl.S.18)

Lesen des Parameters: ?TPRG<Blank>PgmNr<Blank>Sech<Cr>

Programmierung des Parameters:
TPRG<Blank>PgmNr<Blank>Sech<Blank>H9959<Cr>
TPRG<Blank>PgmNr<B1ank>Sech(Blank>M9959<Cr>

M = Zeitbasiz Minuten-/Sekunden H = Zeitbasis Stundén—/Minuten
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Zaitkontakte sines Prograsmabachnittsa (vgl.S.19)

Lesen dea Parameters: ?ZPRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Cr>
Programmierung des Parameters:
ZPRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Blank>01010<Cr>

Aumgabe cines Progragmebachnitses (vgl.S.20)

Lesen des Parameters: ?PRG<Blank>PgmNr<Blank>SecNr<Cr>

(vgl.S.21)

Lesen des Parameters: 7?C111<Cr>

BEFEMIX FURR DEN REGLER (vgl.S.22-23)

Istwert: Lesen des Parameters: ?X<Cr>
Sollwert: Lesen des Parameters: ?W<Cr>
Stellgrad: Lesen des Parameters: 7?Y<Cr>

Baramater dar Paramstershens (vgl.S.24)

XP1, XP2, XSH, TV, TN, XD1, XD2,CY1,CY2, Y1, Y2

Lesen des Parameters: ?XP1<Cr>
Programmierung des Parameters: XP1<Blank>0001<Cr>

Mslaisstallung (vgl.S.25)

Lesen des Parameters: 7?REL<Cr>

Salbetoptimiarung (vgl.S.26)
Lesen des Parameters: 7?TUNE<Cr>

Programmierung des Parameters: TUNE<Blank>ON<Cr>
TUNE<Blank>OFF<Cr>

Sosnen-Anweisng (vgl.S.27)

Lesen des Parameters: ?GR1<Cr>

Moegliche Antworten des JUMO DICON PRS:
Kanall<Blank>Kanal2<Blank>Kanal3<Blank>. .
- .Kanal4<Blank>Relais<Blank>Fehler<Cr>{<Lf>}






